
)

)

操作者

（遮へい車内）

高所作業車およびロボット（Warrior）により以下を実施
・カメラによる窒素封入接続箇所状況把握
・1階高所のγカメラによる撮影

・接続箇所近傍の線量測定

ロボット（パックボット）にて高所作業車の動きを監視
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