
調査概要について

マイクロドローン

調査イメージ

３号機 原子炉格納容器 内部調査について
今後の本格的な燃料デブリ取り出しに向けて、3号機の原子炉格納容器

（以下、ＰＣＶ）内部の更なる情報収集のため、手のひらサイズの
超小型「マイクロドローン」による調査を実施します。

■本調査では、2017年に水中遠隔装置で調査したペデスタル※１内を
　更に詳細に調査し、未調査エリアであるドライウェル（以下、D/W ）※2 
　1階についても調査を行います。
■PCV内部への進入路は、2017年の調査で使用実績のある
　X-53ペネトレーション（以下、ペネ）を活用する計画としており
　小口径（直径約140mm）でも投入が可能な超小型の
　「マイクロドローン」を活用します。

東京電力ホールディングス株式会社からのお知らせ

福島第一原子力発電所の廃止措置等の進捗状況
（2025年9月9日時点）

※１  原子炉圧力容器を下部から支える鉄筋コンクリート製の円筒状の構造物です。
※２  原子炉圧力容器を包み込むフラスコ型の部分です。

※3  CRDは、制御棒駆動機構（原子炉手動制御系からの信号により、制御棒（CR）を引き抜いたり挿入したりする設備）であり、CRDハウジングは
　　そのCRDを収納している筐体となります。
※4  制御棒駆動機構の交換などに使用されていたレールです。

3号機 原子炉建屋縦断面図

「超小型」でありながら「機動性」と
「撮影能力」の高い、マイクロドローンを
使用して調査を行います。 130mm 40mm
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3号機PCV内は水位が高いため、ペデスタル内で
マイクロドローンが飛行できるよう、CRD交換用
開口下端まで水位を低下させてから調査を実施

シールボックス（放射性物質
の漏えいを防止する装置）を 
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一般的なドローンと比較しマイクロドローンは操作が難しいため、現場状況次第で調査内容を変更する可能性が
あります。そのため可能な限り多くの情報取得ができるよう、現場を模擬した環境での訓練を現在進めています。
調査実施時期は、トレーニング等の進捗状況を踏まえて精査していきます。

〒979-1301 福島県双葉郡大熊町大字夫沢字北原22 
本紙に関するお問い合わせ
TEL（0240）30-5531 （平日午前9時～午後4時）

東京電力ホールディングス株式会社
福島第一廃炉推進カンパニー
廃炉コミュニケーションセンター　コミュニケーション企画グループマネージャー編集発行

責任者 こちらでもご覧いただけます。
【1ForAllJapan】https://1f-all.jp/
目次より「いちえふのいま」を選択

※１  空間内の物体や地形を無数の点で表し、3次元データ化します。

調査結果の活用について
調査から得られた結果については、「燃料デブリ取り出し工法検討」および

「今後のPCVや原子炉圧力容器（以下、RPV）の内部調査検討」等に活用していきます。

調査エリアと調査内容について
■調査エリアは、マイクロドローンが飛行できる範囲のD/W 1階、ペデスタル内を計画しています。
■X-6ペネ周辺やペデスタル内の情報収集を主目的として調査を実施します。2023年に実施した1号機の
　ドローン調査同様、映像からの点群化※１および放射線ノイズを利用した線量率推定を実施予定です。

PCV1階横断面図

調査エリア

項目

主要なペネの状態（Ｘ-6,1A/B）

CRDレールの状態

CRDハウジング周辺状況（損傷状態）

CRD交換用開口の状態

堆積物の分布状況

線量率情報（推定）

燃料デブリ取り出し工法検討

横アクセス工法の検討（干渉物有無）

横アクセス工法の検討

取り出し装置の耐放射線性能検討

PCV/RPV 内部調査

PCV内部調査アクセスルート検討

PCV内部調査での活用検討

RPV内へのアクセス検討

ペデスタル内アクセス検討

堆積物採取・分析の工法検討

調査装置の耐放射線性能検討
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❶ ： X-6ペネ
❷ ： CRDレール
❸ ： CRD交換用開口
❹ ： X-1Aペネ
❺ ： X-2ペネ

: 無線機およびマイクロドローン発着位置
: 飛行ルートイメージ
: 調査地点(赤字は調査優先度が高い箇所)

❻ ： X-1Bペネ
❼ ： 堆積物・落下物状況と水位
❽ ： ペデスタル壁面
❾ ： CRDハウジング類

ペデスタル内  縦断面図

【凡例】
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