
福島第一原子力発電所２号機
原子炉建屋内調査（６月13日実施予定）関連
ロボット（クインス２）アクセス予定ルート

＜ 参考資料 ＞

平成24年６月12日

東京電力株式会社
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ロボットのアクセス予定ルート（３階）
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ロボットのアクセス予定ルート（４階）
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ロボットのアクセス予定ルート（５階オペレーティングフロア）

※必要に応じて測定点追加

燃料交換機
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